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Some of the equipment shown in this brochure is optional and 
may not be available on all models or in all markets.
All specifications are subject to change without notice. Please 
contact your local dealer for the latest information.



(ESC) سیستم کنترل پایداری

(HDC) سیستم کنترل خودرو در سراشیبی

(SBR) هشدار باز بودن کمربند ایمنی برای تمام صندلی ها

(TPMS) سیستم نمایش و پایش فشار باد تایرها

Bluetooth و Apple CarPlay Android Auto پشتیبانی از

HD مانیتور مالتی مدیا ۱۲٫۳ اینچی با مسیریاب و دوربین دنده عقب

کلاستر ۱۲٫۳ اینچی تمام رنگی با کامپیوتر سفری

سیستم صوتی ۶ اسپیکر

سانروف برقی به همراه سایه بان دستی

تنظیم دستی صندلی راننده و سرنشین جلو در ۶ جهت

سنسور باران

صندلی های عقب با قابلیت تاشوندگی ۶۰:۴۰

۳ ردیف صندلی (۷ نفره)

تریم داخلی تک رنگ (مشکی یا کرم)

پورت شارژ Type-B (یک عدد جلو یک عدد عقب)

آینه های جانبی تاشونده برقی به همراه گرمکن

سیستم تهویه مطبوع اتوماتیک دوگانه

دریچه های خروجی هوا مجزا برای ردیف عقب

عایق صوتی و حرارتی موتور

خروجی برق ۱۲ ولت در ردیف جلو  عقب و صندوق عقب

نوع پیشرانه

(cc) حجم موتور

(hp) حداکثر توان موتور

(N.m) حداکثر گشتاور

نوع گیربکس

سیستم انتقال نیرو

سیستم تعلیق جلو

سیستم تعلیق عقب

(mm) (طول × عرض × ارتفاع) ابعاد

(mm) فاصله بین دو محور

سایز تایر

مصرف سوخت ترکیبی

(L) ظرفیت مخزن سوخت

حداکثر سرعت

ترمزهای جلو و عقب 

 (Smart Lock System) قابلیت قفل هوشمند

سنسور پارک جلو و عقب 

کروز کنترل 

ترمز پارک برقی و اتوهلد 

 (ABS) سیستم ترمز ضدقفل

مشخصات فنی

ایمنی و امنیت

ایمنی و امنیت

سایر امکانات رفاهی

TGDI

۲۰۰۰

۲۲۵

۳۵۰

6AT

4WD

دوبل جناغی

پنج اتصالی

۱۸۲۵ × ۱۹۶۰ × ۴۸۵۰

۲۸۶۵

255/60 R18

۸.۴ لیتر در ۱۰۰ کیلومتر

۷۰

۱۸۴ کیلومتر بر ساعت

دیسکی

نظر به تنوع تیپ و مشخصات این محصول ممکن است اطلاعات خودرو تحویلی با 
موارد درج شده در این کاتالوگ متفاوت باشد که ملاک نهایی خودرو تحویلی می باشد.

*

1,960 mm 4,850 mm
2,865 mm
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